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automotive konnte das interaktive Dokumentationswerkzeug EHANDBOOK einen hervor-

ragenden dritten Platz erreichen. Den zweiten Platz belegte die Festkorperzelle fur Lithium-

lonen-Batterien von Bosch und Platz eins ging an das Matrix-Laser-Licht von Audi.

Mit EHANDBOOK stellt ETAS eine
neue Lésung zur Dokumentation
der Software elektronischer Steuer-
gerate zur Verfligung, mit deren
Hilfe Informationen schneller gefun-
den und besser verstanden werden
kénnen. EHANDBOOK-Dokumenta-
tionen unterstitzen Anwender da-
rin, sich auf ihre Kernaufgaben bei
der Steuergerdte-Applikation und
Funktionsentwicklung zu konzen-
trieren. Ingenieure, die ein genaues
Verstandnis der Logik von Steuer-
geraten fur ihre Arbeit zum Beispiel

in der Applikation oder Funktions-
entwicklung benotigen, profitieren
in hohem MaBe von den interakti-
ven und flexiblen grafischen Darstel-
lungen der EHANDBOOK-Dokumen-
tationen.

Steuergeratedokumentation fiir
die Applikation und Funktions-
entwicklung

Anders als mit umfangreichen PDF-
Dokumentationen lassen sich mit
EHANDBOOK funktionale Zusam-
menhange, zum Beispiel die wech-
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selseitigen Abhdngigkeiten von Funk-
tionen und Signalen, nahtlos in ei-
nem interaktiven Modell darstellen.
DarUber hinaus ist die Suche nach
bestimmten Informationen, beispiels-
weise nach Mess- oder Verstellgro-
Ben, spezifisch und selbst bei gro-
Ben Umféngen schnell. Bei der ETAS-
Lésung wird die Steuergeratedoku-
mentation mit einem flexibel an die
Entwicklungsumgebung anpassba-
ren Werkzeug, dem EHANDBOOK
Container-Build, aus unterschiedli-
chen Quelldaten erzeugt. Dabei wer-
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den Spezifikationsmodelle, die mit
ETAS ASCET oder MATLAB®/Simu-
link® entworfen wurden, in interak-
tive grafische Modelle Ubersetzt.
Diese sind fur Dokumentationszwe-
cke optimiert. Funktionen, die manu-
ell in C codiert wurden, lassen sich
ebenfalls in Form von grafischen
interaktiven Modellen abbilden. Zu-
satzlich dazu werden die Dokumen-
tationsinhalte aus den Quellen an-
gereichert. Dabei werden GrofBen,
beispielsweise Steuergerdtevariablen
und Parameter, automatisch in Tex-
ten, Bildern und interaktiven Model-
len identifiziert und indiziert. Zu-
dem werden Querverbindungen zwi-
schen diesen Artefakten hergestellt
und Funktionstbersichten erzeugt.
Software-Entwickler und Applika-
teure konnen die aufbereiteten
Inhalte, die in Form sogenannter
EHANDBOOK-Container bereitge-
stellt werden, mithilfe des Werk-
zeugs EHANDBOOK-NAVIGATOR
ausprobieren und analysieren (siehe
Bild 2).

Mit EHANDBOOK-NAVIGATOR kon-
nen mehrere EHANDBOOK-Con-
tainer flexibel zusammengefihrt

werden. So kénnen einzelne Soft-
waredokumentationen mehrerer Au-
tomobil- und Steuergeratehersteller
nahtlos zu einer vollstandigen Do-
kumentation der gesamten Soft-
ware eines elektronisch gesteuerten
Systems integriert werden.

Anbindung an ETAS INCA

In der Praxis wird die Effizienz beim
Einsatz der neuen Dokumentations-
|6sung durch die nahtlose Kopplung
von EHANDBOOK-NAVIGATOR mit
dem Mess- und Applikationswerk-
zeug INCA zusatzlich erhoht. So kon-
nen beispielsweise Mess- und Kenn-
groBen mit INCA einfach aus dem
EHANDBOOK-NAVIGATOR Ubernom-
men werden. Umgekehrt lassen sich
Messwerte, die im INCA-Experiment
gemessen werden, in EHANDBOOK-
NAVIGATOR live anzeigen.

Know-how-Schutz inklusive

EHANDBOOK zielt auf eine Uber-
greifende und Ubersichtliche Dar-
stellung der funktionalen Zusam-
menhange der Steuergeratefunktio-
nen ab. Der Schltssel dazu sind spe-
zielle interaktive, grafische Modelle,
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die mithilfe unterschiedlicher innova-
tiver Technologien erzeugt werden.
Beispielhaft sei hier die grafische
Abbildung der Logik von C-Code in
Form von Blockdiagrammen ge-
nannt. Damit eignet sich EHAND-
BOOK im Besonderen zur Dokumen-
tation von Software, die von Herstel-
lern und Zulieferern in gemeinsamen
Projekten entwickelt wird. Diese
Form der Zusammenarbeit erfordert
den Schutz von Softwarequellen als
geistigem Eigentum der Unterneh-
men. Dieser ist durch die interaktiven
Modelle gegeben, die sich weder
fur die Codegenerierung eignen
noch mit Werkzeugen der Software-
Entwicklung bearbeiten lassen.

Verbreitung

ETAS baut EHANDBOOK in enger
Abstimmung mit Kunden weiter
aus. Auf Nachfrage stellt Bosch
EHANDBOOK-Dokumentationen
von Motorsteuerungssoftware zur
Verflgung. Unabhéngig davon ver-
wenden bereits mehrere Automo-
bil- und Steuergeratehersteller die
preisgekronte Losung zur Doku-
mentation ihrer Inhalte.
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